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REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

A ATENCION! Es sumamente importante para la seguridad de las personas
seguir atentamente las presentes instrucciones. Una instalacion incorrecta

o un uso impropio del producto puede causar graves daios a las personas.

1. Lean detenidamente las instrucciones antes de instalar el producto.

2. Los materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) no deben dejarse al alcance de
los nifios, ya que constituyen fuentes potenciales de peligro.

3. Guarden las instrucciones para futuras consultas.

4. Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la utilizacion indicada

en el presente manual. Cualquier uso diverso del previsto podria perjudicar el funciona-
miento del producto y/o representar fuente de peligro.

5. GENIUS declina cualquier responsabilidad derivada de un uso impropio o diverso del
previsto.

6. Noinstalen el aparato en atmdsfera explosiva: la presencia de gas o humos inflamables
constituye un grave peligro para la seguridad.

7. Los elementos constructivos mecanicos deben estar de acuerdo con lo establecido en
las Normas EN 12604 y EN 12605.

8. Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademas de las referencias normativas
nacionales, para obtener un nivel de seguridad adecuado, deben seguirse las Normas
arriba indicadas.

9. GENIUS no es responsable del incumplimiento de las buenas técnicas de fabricacién
de los cierres que se han de motorizar, asi como de las deformaciones que pudieran
intervenir en la utilizacion.

10. La instalacion debe ser realizada de conformidad con las Normas EN 12453 y EN
12445. El nivel de seguridad de la automacion debe ser C+D.

11. Quiten la alimentacion eléctrica y desconecten las baterias antes de efectuar cualquier
intervencion en la instalacion.

12. Cologuen en la red de alimentacion de la automacién un interruptor omnipolar con
distancia de apertura de los contactos igual o superior a 3 mm. Se aconseja usar un
magnetotérmico de 6A con interrupcion omnipolar.

13. Comprueben que la instalacion disponga linea arriba de un interruptor diferencial con
umbral de 0,03 A.

14. Verifiguen que la instalacion de tierra esté correctamente realizada y conecten las
partes metalicas del cierre.

15. La automacion dispone de un dispositivo de seguridad antiaplastamiento constituido
por un control de par. No obstante, es necesario comprobar el umbral de intervencion
segun lo previsto en las Normas indicadas en el punto 10.

16. Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger posibles areas de
peligro de Riesgos mecanicos de movimiento, como por ej. aplastamiento, arrastre, corte.

17. Para cada equipo se aconseja usar por lo menos una sefalizacion luminosa asi como
un cartel de sefalizacién adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademéas de
los dispositivos indicados en el "16".

18. GENIUS declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen funcionamiento
de la automacion si se utilizan componentes de la instalacién que no sean de produc-
cion GENIUS,

19. Para el mantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales GENIUS

20. No efectien ninguna modificacion en los componentes que forman parte del sistema
de automacion.

21. El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al funcionamiento del
sistema en caso de emergencia y entregar al usuario del equipo el manual de adver-
tencias que se adjunta al producto.

22. No permitan que nifios o personas se detengan en proximidad del producto durante
su funcionamiento.

23. La aplicacion no puede ser utilizada por nifios, personas con reducida capacidad fisica,
mental, sensorial o personas sin experiencia o la necesaria formacion.

24. Mantengan lejos del alcance los nifios los telemandos o cualquier otro emisor de impulso,
para evitar que la automacion pueda ser accionada involuntariamente.

25. Solo puede transitarse entre las hojas si la cancela esta completamente abierta.

26. El usuario debe abstenerse de intentar reparar o de intervenir directamente, y debe diri-
girse exclusivamente a personal cualificado GENIUS o a centros de asistencia GENIUS.

3 [=]
27. Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes instrucciones debe enten- L g
derse como no permitido NENBER |:I =
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ADVERTENCIAS | 3. LAYOUT Y COMPONENTES

Antes de efi Iquier tipo de inter i erl el equipo electranico /___\ “
‘ i imiento), quiten siempre la ion eléctrica. =4 — \ 1
A 1= ) Ol ®
Cologuen linea arriba de la instalacion un interruptor magnetotérmico I_tall__faf ™
diferencial con un adecuade umbral de intervencion, T F
G m D
Conecten el cable de tierra al especifico borne previsto en el conector S 2] o —
J7 del equipo (véase fig.2). [ g

Separen suempre los cahles de alimentacion de los de mando y de

fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier
interferencla eléctrica utlilcen vainas separadas o cable blindade (con
blindaje conectado a la masa).

2. CARACTERISTICAS TECNICAS €D-
s | s \D
Tension de alimentacién 230V~ +6% -10%)-50Hz 115 V- - 60 Hz ) @ |
Potencia absorbida 10 W n
Carga mﬂx mohnr 1ODDW o
Carga max. accesorios 05A E] g i WZa,
Temperatura ambiente -20°C +55°C “;’,“’“’“’,‘,‘1’,; T Q
Fusibles de proteccion N* 2 (vease fig. 1) —.'
) ' Autcmanca..' Automatica “paso paso. ! Séml —
T T —— Paulomé_hca | Seguridad [ Semiautomdtica B / _— U';." F;;“ -
resencia cperador C/ nglautumatlca paso I e Y |
pasa’/ LGg. mixta B+C ) @
Tiempo de trabajo Programabie (de 02 4 min.) Rt %I %
Tie_rrlpl_:l de pausa F'rugiamable (de 0.a 4 min. 1 A CL SAFE
fug_rz_g__dq_gm_p_uj_g_ Regulab]e en SCI nlveles DL DISPLAY DE SENALIZACION b § PRDGRAMACION
Open / Open parcial / DISD de sagundar! anap. D}qdu DIODO DE CONTROL ESTAD() ENTRADAS
Entradas en regleta de bornes|  Disp, de sequndad en cieme [ Stop | Borde | M REGLETA DE BORNES BAJA TENSION

Alimantacion+Tierra P —— = 1

Jz2 CONECTOR RECEFTOR
Entradas en conector Fin de carrera apertura y cierre / Encoder t
L Dosiladr-Monr-Almencaomonos 28 vas: | |2 DONECTOR ENCODER
i = Al 1 L * T
- J4  CONECTOR CONDENSADOR

Salldas snregletxdebornes | . v 94 VidiSalida temporsada - Fail sfe
J5  CONECTOR FIN DE CARRERA

Conector rapido Acoplamiento tarjetas de 5 pin receptones = e e
= . 3teclas (+, -, F) y pantalla, modo “base” o | J6  REGLETAI TORES Y DESTEL LA
pramasion “avanzado” J7  REGLETA DE BORNES ALIMENTACION

Funciones programables| Ldgica de funcionamiento - Tiempo de pausa - F FUSIBLE MOTORES ¥ PRIMARIO TRANSF.
modo base Fuerza de empuje - Direccion cancela (Sprint 382 F 5A - Sprint 383 10A}

Par de arangue - Frenado - Fail safe - Prede- F2 FUSIBLE BAJA TEMSION Y ACCESORIOS (T 800mA)

stello - Luz testigo/Salida temporizada - Logica I F PULSADOR PROGRAMACION *F"
Funciones programables disp. de seguridad de apertura y cierre - Encoder - -
modo avanzado - Daceleraciones - Tiempo apertura parcial - = PULSADCR PROGRAMACION ™

Tiempo trabajo - Solicitud asistencia - Contador * FULSADOR PROGRAMACION =+

de ciclos Fig. 1

OlUsSZ L | | =&

¥ da 3
Ea - Lo = & 9 : W
w s EBozzibld ++ ;g §gg-382-+
Pl b S
E‘123456789101112|O 1314 1516 17 |[PE N L
LIMITS ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN

Gris/Azul
e S

24v

Negro

I
I
‘ 24 vac
: =T | sv-(sprintasy mv-?smmsaz;
2 MAX B0W o
= o L_bd Marron 115 V- (Sprint 383)
Para la conexidn de las
_  fotocélulas y de los
FIN DE CARRERA _dispositivos de seguridad,
ENCODER remitanse al parrafo 4.1.
(opcional) OPEN PARCIAL * solo si no usa el conactor J4
OPEN TOTAL -
o
o
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4

Antes de conectar las fotocélulas (u otros dispositivos) es conveniente elegir el tipo de

Conexion de un dispositive de seguridad “borde”

funcionamiento en base a la zona de movimiento que deben proteger (véase fig. 3) EL) 3 E =
4 = LW o - o
=} Lo
f<foz2 3 5 8 ++ ::
Folocélulas en apertura o 12 3 45 67 8 91017112
Fotot‘.e[_l:.ll__as en ciere en apel_'tgra.-‘cr‘erre :
s
2 Fig. 7
Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura
§ 8 g gy 3 Z
z =z - - L
e B 2 2 B B 3 -
Fotocélulas en cierre & & B & v ik £ =
Fig. 3
= Dispositives de seguridad en apertura: intervienen sdlo durante el movimienio de 12 345 67 8 9 10 1112
aperiura de la cancela, porlo tanto son adecuados para prateger fa zona entre fas hojas en l I
aperlura y obslaculos fijos (paredes, elc.) contra los fesgos de impacto y aplastamiento. | |
* Dispositives de seguridad en cierre; intervienen solo durante el movimienio de ciere
de la cancela, por lo tanio son adecuados para proteger la zona de cieme conira el
rigsgo de impacto. RX T
* Dispositivos de seguridad en aperturalcierre: intervienan durante los movimientos 1
de apertura y cierre de fa cancela, por lo tanto son adecuados para proteger la zona de ?
apertura y la de cieme contra el iesgo de impacio. —:J - 11
« Dispositives de seguridad “borde”: intervienen durante los movimientos de aperiura 3
y ceme de la cancela, por ko tanio son adecuados para proteger la zona entre la hoja T - +|2 —@
an movimiento y obstaculos fijos (pilares, paredes, elc.) contra el fiesga de amputacion e
y amastre, G')_ 5|+ .
= Encoder {opcional): interviene durante los movimientos de apertura y ciere de la | Fig. 8.
cancela, por lo tanto es adecuado para proteger ta zona de apertura y clerme contra al
rigsgo de impacto, aplastamiento, amputacidn y arastre. Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre
s 5idos o mas dispositivos de seguridad tienen la misma funcion (aper- =
I 1
7 tura, clerre, apertura y cierre, borde de seguridad) los contactos deben > > % o % " Ry = 4%
cla i tre si {fig. 4). Deb, il tactos N.C. Y 2 e - |
coneclarse en serie entre si (fig. 4). Deben utilizarse contactos gq gm E % 58 ++ x =
Conexion de dos contactos N.C. en serie ;_/ﬂ/—\/—v—v—\/—v—v—\/"\/—\/—'v—\_‘
{Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.) 1 2 3 45 67 8 910 1112
Fig. 4
: RX P4
* 5l no se utilizan dispositi de ridad, hay gue los bornes 1
como se indica en la fig. 5. 21
: ?:J - E TRFSW
c ién de ningun dispositivo de seguridad L
@—E 4]- +[2H®
= —

s g & z @— 5|+ ;
fcfaz 388 -~"44 %4 . Hg’
58 B E w8 F S

- = Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura, de una en cierre y de un
/—vm"vw —‘-\/' V_WK borde
1 2 3 45 6 7 8 910 1112 <
o 3 -

l—, z = o ® 2B = - s i‘i .

ul L 4

g <g° é 5 5 8 + + x =
Pl i e " Ve Y e

VTV TV TN
12 345 67 8 9210 112

Seguidamente se incluyen los esquamas mas comunes de conexion de folocelulas
y dispositivos de segunidad (de fig. & a fig. 13)

Conexion de un dispositive de seguridad en cierre y de un dispositivo de

seguridad en apertura

2 -
B L

3 @ET- +2-®
5

z z 8 8 g4 o7 g
f<°p gos ++ 2 g Uil
L NN VT VTV VTV VYT VT VT vy TX OP
12 3 45 67 8 910 112
] | TXFSW} 1]-
21+
_— ®2
oG ]
Fig. 6 o
>
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Conexién de dos parejas de fotocélulas en cierre y de dos bordes Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre y de una en apertura/cierre
> >
8 3 A B 5 @ S z
= z L W om - > z g W o n
fgiligz2 = 0 0 W s 3z O @ B4
55" 5 b & B ++ = = ‘g"gméﬁ,g,a 4 I 3
b i "l A i i A A A Y PV Ve Ve VeV . i . .
1 2 3 45 67 8 9101112 1 7 8 910 1112
E

|

L]
(=]
e | £
w
1| o

| RX CL1 TX CL1

]

1]
+ Cz
TX CL2 RX CL: ) B
4

o —
“"'ﬂfl“;
2]
el
N
=
s P
[ro]=]
®

. T
T
®

s alw] =

PR

2

Wi 11

2 —

; CaBR e
2]
[oerswH 7] - U A0gC
— TX OP/CL RX OP/CL
®_' 2]+ Tl@
—
+[s®
Fig. 11 Fig. 13
Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre, de una en apertura y de una Conexion de 2 contactos N.A. en paralelo
en aperturalcierre (P. ej.: Open A, Open B)

3 3 _/._

& d & &
> = E H = - il
Yag & = = i =
f<g-pgha t++ &z o | (—
LN VT WY VT VT VT YT W VT OV A
1 2 3 45 67 8 %10 1112
RX CL TXCL
2 c c Fig. 14
—-j - [T —{TxFsw 42. Regleta de bomes J7 - Alimentacién (fig.
: 12 ALIMENTACION (sornes PE-N-L):
O-1- +2® ; -
— +PE: Conexidn de tierra
@— 5|+ =N: Alimentacién { Neutro }
+L:  Almentacion ( Linea )
1 Para un correcto fi ito es obli ia la conexidn de la tarjeta
1 al conductor de tierra presente en la instalacion. Coloquen linea arriba
— = del si un adh do interruptor ermico diferencial.
Fswl 1] - B
st = i +* MOTOR - (bornes 13-14-15): Conexian Motor. En los molorreductores donde
+|5 .—@ esta pravista Ia central incorporada, esta conexion ya esta precableada en
— e serie. Para la direccion de apertura de la hoja, véase programacion base
TX OP/CL RX OP/CL i i ; i
* LAMP - (bornes 16-17): Salida destellador
TXOP leta de borne os (fig. 2)
1 + OPEN A - Mando de “Apertura Total” (borme 1): se entiende cualquier emisor
2 de impulsos (pulsador, detector, etc.) que, al carrar un contacto, manda la
2 =1t TX-FSW apertura yio ciarre total de la hoja de la cancel.
+|2 _@ I- %7 Para instalar varios emisores de impulso de apertura total, conecten los
@— 4|- contactos N.A. en paralelo (fig.14).
@— 5|+ « OPEN B - Mando de "Apertura Parcial” o “Cierre”(borne 2): 58 entiende
cualguier emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.) gue, al cerrar un
contacto, manda la apertura yo cierre parcial de la hoja de la cancela. En
las logicas B y C manda siempre el cierre de la cancela,
I % Para instalar varios emisores de impulso de apertura parcial, conecten o
Fig. 12 los contactos N.A. en paralelo (fig.14). ~
- o
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on de dos parejas de élulas en cierre y de dos bordes Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre y dn una en apertura/cierre
& % = a- -y =2 =
[+] O a w n o o w o
x z 5 8§ = = o i z z = B H = = 2 4
g<f~F g5 8 tP s §<8°f B 8 TR E
LN o N W N N N N TN N LK_MWW_\/—\
1 2 3 45 67 8 910 1112 I 1 2 &

4 5§ 6 7 8 910 1112

5] = O
; |—thL oL
o

AR

[*T-]

o

o =[w]w]=

S?ﬁ?zul»i—
i
S
T
2
g

1

+ | E: 2

| 1= =

T™@CL2 RX CL2 TXFSWI— 1| 3

; @2+ e
- 2 =
TRFSWI 1] - H +[s-®
1 i TX OP/CL RX OP/CL
®2)+ Ar 1@
@
Fig. 11 Fig. 13
Conexion de una pareja de fotoceélulas en cierre, de una en apertura y de una Conexion de 2 contactos N.A. en paralelo
en aperturalcierre (P. g].: Open A, Cpen B)

3 —/o—

o 3
z. 2. 2384 =" g
W w F .
E<i° 3 3 5 S + 4+ = 3
VR A Ve Ve N Y
12 3 45 67 8 9210 112
—_—— | L1 ' ¢
__RXCL TXCL :
1 Fig. 14
2 —
Tj - [T —{TxFsw . Regleta de bomes J7 - Aliment
= _ +|2 ,_.@ ALIMENTACION (sorues PE-N-L):
@ | =11 «PE: Conexion de tiera
@- 5|+ «N:  Alimentacion ( Neutro )
«L: Alimentacién | Linea )
1 Para un correcto fi i iento es ig iala ion de la tarjeta
t— al conductor de tierra presente en la instalacion. Coloquen linea arriba
- 2 del si un ad do interruptor mag ermico diferencial,
TX-FSW 1] - ? o N— p e
@2+ — | : 4.3. Regleta de bornes J6 s y destellador (fig. 2)
— = i +* MOTOR - (bornes 13-14-15): Conmﬂon Mom{ En fos motorreductores donde
+|5 —@ e:atfcl pl;awhhla Iz_cemf_d_’ r‘;mrpm;da r-a‘str? c:n_e'xlon_ ya esla pre:db_lgad: en
] serie. Para la direccion de apertura de la hoja, véase programacion base
TX OP/CL RX OP/C Cap. 5.1. ’ J "
* LAMP - (bornes 16-17): Salida destellador
RX OP TX OP 4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)

« OPEN A - Mando de “Apertura Total” (borne 1): se entiende cuslquler emisor
de impulsos (pulsador, detector, etc.) que, al cerrar un contacto, manda la

-1 apertura yfo clerre total de la hoja de la cancel,
1®

1% Para instalar varios emisores de impulso de apertura total, conecten los
contactos N.A. en paralelo (fig.14).

* « OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o “Cierre”(borme 2): se entiende

cualguier emisor de impulsos {pulsador, detector, elc.) que, al carar un

contacla, manda la aperlura y/o cierre parcial de la hoja de [a cancela En &

las logicas B y C manda siempre el cierre de la cancela.

o[ se]r]=

PP

|-~ Para instalar varios emisores de impulso de apertura parcial, conecten
Fig. 12 los contactos N.A, en paralelo (fig.14).
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* FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3): La
funcion de los dispositives de seguridad en apertura es proteger la zona

interesada por el movimiento de la hoja durante la fase de apertura. En las |

légicas A-AP-5-E-EP, durante la fase de apertura, los dispositivos de segu-
ridad invierten el movimiento de las hojas de la cancela, o bien detienen y
reanudan el movimiento cuando se liberan (vease programacion avanzada
Cap. 5.2.). En las légicas B y C, durante el ciclo de apertura interrumpen el
movimiento. Nunca intervienen durante el ciclo de cierre.

5= Los dispositivos de seguridad de apertura, si estan ocupados con la
cancela cerrada, impiden el movimiento de apertura de las hojas.

~ Para instalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

5i no se conectan dispositivos de seguridad en apertura, puenteen las
entradas OP y -TX FSW (fig. 5).

+ FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4): La
funcion de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger la zona
interesada por el movimiento de las hojas durante la fase de cierre. En las
légicas A-AP-5-E-EP, durante la fase de cierre, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de las hojas de la cancela, o bien detienen e invierten
el movimiento cuando se liberan (véase programacion avanzada Cap. 5.2.).
En las logicas B y C, durante el ciclo de clerre interrumpen el movimiento,
Munca intervienen durante el ciclo de apertura.

[ = Los dispositivos de seguridad de cierre, si estan ocupados con la cancela
~  abierta, impiden el movimiento de cierre de las hojas.

Para instalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre, puenteen los
bornes CL y -TX FSW (fig. 5).

+ STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier dispositivo (p.
ej.; pulsador) que, al abrir un contacto, puede detener el movimiento de la
cancela.

A

(= Para instalar varios dispositivos de STOP conecten los contactos N.C.
en serie.

5i no se conectan dispositivos de STOP, puenteen los bornes STOP y -.

+ EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6): La funcion
de los dispositivos de seguridad “borde” es proteger la zona interesada por
el movimiento de la hoja durante la fase de apertura / cierre y obstaculos
fijos (pilares, paredes, etc.). En todas las légicas, durante la fase de apertura
o cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento de la hoja de
la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2 segundos de inversion los
dispositivos de seguridad intervienen de nuevo, detienen el movimiento
(STOP) sin efectuar ninguna inversion.

5~ Los Dispositivos de seguridad borde, si estan ocupados con la cancela
cerrada o abierta, impiden el movimiento de las hojas.

Para instalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

Si no se conectan dispositivos de seguridad borde, puenteen las entradas
EDGE e - (fig. 5).

* — Negativo alimentacion accesorios (bornes 7 y 8)
* + 24 Vdc - Positivo alimentacion accesorios (bornes 9 y 10)

La carga maxima de los accesorios es de 500 mA. Para calcular las ab-
sorciones remitanse a las instrucciones de cada accesorio.

A

A

*TX -FSW - Negativo alimentacion transmisores fotocélulas (borne 11)
UUtilizando este borne para la conexidn del negativo de la alimentacion de
los transmisores fotocélulas, se puede eventualmente utilizar la funcion FAIL
SAFE (véase programacion avanzada Cap. 5.2.). SSi se habilita la funcidn,
el equipo verifica el funcionamiento de las fotocélulas antes de cada ciclo
de apertura o cierre,

* W.L. - Alimentacion luz testigo/salida temporizada (borne 12). Conectar
entre este borne y el +24V una eventual |uz testigo o salida temporizada
(véase programacion avanzada Cap. 5.2.) a 24 Vdc - 3 W max.

Para no perjudicar el correcto funcionamiento del sistema, no hay que
superar la potencia indicada.

A

portonesautomaticos@prodigy.net. mx

8080, 167-8007

4.5, Conector J2 - Acoplamiento rapido radioreceptor de 5 pines.
La central esta predispuesta para alojar un modulo radioreceptor de 5 pines. Pare
proceder a la instalacion, quite la alimentacion eléctrica e introduzca el médulo en e
especifico conector J2 en el interior de la central (véase fig. 15).
Acoplen el accesorio con el lado componentes dirigido hacia el interior de |a tarjeta

A Conexion y desconexién deben efectuarse después de haber quitadc
la tension.

Siga las instrucciones del radio-receptor para la memorizacion del telemando. Une
vez memorizado, el telemando actlia como un dispositivo de mando cualquiere
sobre el OPEN A.

Fig. 15

_____ to rapido Fin de carrera (fig. 2)
Esta entrada esta preparada para la conexion rapida de los fines de carrera de
apertura y de cierre que pueden mandar la parada de la hoja, o bien el inicio de Iz
deceleracion, o bien el frenado (véase programacion avanzada Cap. 5.2.). En los
motorreductores donde esta prevista la central incorporada, esta conexion ya esté
precableada en serie (fig. 2). Para la direccidn de apertura de la hoja, véase progra:
macion avanzada Cap. 5.2.
Esta entrada esta preparada para la conexion répida del Encoder (opcional). Para e
maontaje del encoder en el motor, véanse las correspondientes instrucciones.
La presencia del encoder esta indicada, cuando el motorreductor estd en funciona:
miento, por el destello del Diodo "Encoder” presente en la tarjeta.
Con el uso del encoder la central conoce la exacta posicion de la cancela durante
todo el movimiento.
El encoder permite gestionar las regulaciones de algunas funciones de la central de
modo diferente (apertura parcial y deceleraciones, veéase programacion avanzade
Cap. 5.2.) y como dispositivo antiaplastamiento.
Si la cancela, durante la fase de apertura o cierre, choca contra un obstaculo, el en:
coder invierte el movimiento de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante
los 2 segundos de inversion el encoder interviene de nuevo, detiene el movimientc
(STOP) sin efectuar ninguna inversion.
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5. PROGRAMACION
Para programar el funcionamiento de la automacion hay que acceder al modo
"PROGRAMACION".
La programacion se divide en dos partes: BASE y AVANZADA,
5.1. PROGR/ 'BASE
Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsadar F:
= presiondndole (v manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el nombre de
la primera funcién.
= soltandolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, que puede modificarse con
las teclas + y -
= presionando ofra vez F {y manteniéndoio presionado) la pantalila muestra el
nombre de la funcion sucesiva, etc.
= una vez llegados a la dliima funcidn, presionando el pulsador F se sale de la
programacian y en la pantalla aparece de nuevo el estado de la cancela,
La siguients tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales puede accederse
en PROGRAMACION BASE:

—

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO {véase tab. 3/a - h):
A =Automatica
AP =Automatica “Paso-pasa’
S =Automatica "Disp. de seguridad”
Semiautomatica E P
EF =Semiautomética “Pasc-pasa”
[ =Prasencia operador
emiautomatica "B"
b =Lag. mixta (b apertura / [ cierre)
| TIEMPO DE PAUSA:
| Balo tiene efecto si se ha seleccionado la logica automatica.
Regulable da (] a 59 seq. a pasos de un segundo.
P | Seguidamente la visuallzacidn pasa a ser en minutes y decenas
H |de segundos (separados por un punto) v el iempo se requla g E‘D
pasos de 10 segundos, hasta el valor maximo de H| minutos
E..: si la pantalla indica 25, el iempo de pausa coresponde
a 2 min. y 50 seq.

Para acceder a la PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador F, y mante-
niéndolo presionado, presionen el pulsador +
= al soltar af pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera funcién.
= al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la funcién, que
puede modificarse con los pulsadores +y -
= presionando el pulsador F (y manteniendolo presionado) Iz pantalla muestra el
nombre de la funcian sucesiva, mientras que al soliarlo se visualiza el valor, que
puede modificarse con los pulsadores + y -
= una vez llegados a la ditima funcldn, presionando el pulsador F se sale de la pro-
gramacion y en la pantalla aparece de nuevo el estado de la cancela,
La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales puede accederse
en PROGRAMACION AVANZADA:

Funcidn

e

PAR MAXIMO DE ARRANQUE:
bD El motor trabajo al par maximo (ignorando la regulacion de par) H

en el momento inicial del movimiento. Util para hojas pesadas.

Y = Activo

o = Excluido

DESPLAZAMIENTO RALENTIZADO EN CADA ENCENDIDO/

Sl— RESTABLECIMIENTO DE LA ALIMENTACION: mno
Y = Habilitada
rio = No habilitada

FRENADO FINAL :

tll- Cuando la cancela ocupa el fin de carrera de apertura o cierre, se Grj
puede seleccionar un golpe para garantizar la parada inmediata
da la hoja. Si se seleccionan deceleraciones, el frenado iniciara
al finat de las mismas.
Con valor [J[J el frenado estd deshabilitado
Eltiempo puede regularse de [l & 20 eg. & pasos de 0,1 segundos,
EJ.: si la pantalla indica |0, ef iempo de frenado corresponde a
1 segunda,
(0 = Frenade excluido
de [l a 20 = Frenada temporizado

FS .TEST FAIL SAFE EN LAS ENTRADAS FSW CL Y FSW OP:

FUERZA: La activacion de Ia funcion habiiita un test de funcionamiento de| [0
F D Regula el ampuje dal Motar, ED las fotocélulas antes de cada movimiento de la cancela. Si el test
[l = fuerza minima falla {fotocélulas fuera de servicio, indicado por al valor [0S en la

S/ = fusrza maxima

DIRECCION DE APERTURA:

|Indica el movimiento de apertura de la cancela y permite no

cambiar las conexicnes en |a regleia de bormes del motor y
C” del fin de carrera. - 3

-3 = Movimiento de apertura a la derecha

| 3~ = Movimiento de aperiura a |a izquierda

|ESTADO CANCELA:

Sallda de la programacion y regreso a la visualizacion del

estado de |a cancela,

(] = Cerrada

[0l = En fase de apertura

2 =En*STOP"
5': 03 = Abierta

= En pausa

{15 = Intervencian del “FAIL SAFE" (cap.5.2.)

|5 = En fase de cierre

|07 = En fase de Inversién

H = Intervencion de las fotocélulas

(W (229) 288-1552 | portonesautomaticos@adsver.com.mx

portonesautomaticos@prodigy.net. mx

(229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529

pantalla) fa cancela no inicia &l movimiento.
Y = Astivo
no = Excluido

TEST FAIL SAFE EN LA ENTRADA EDGE:
SH Esta funcidn parmite habilitar, sl se desea, la prueba del protector] IO
Failsafe en la entrada EDGE
Y = Activo
no = Excluido

PREDESTELLO (5s.):
PF Permite activar el destellador durante 5 5. antes del inlcle del| IO
migvirmiente
o = Excluido
of = Solo antes de la apertura
[L = Solo antes del ciere
0C = Antes de cualguier mavimienta

LUZ TESTIGO:

SP Con la seleccion D la salida funciona coma luz testigo estandar GD
(encendida en apertura y pausa, destellante en cierre, apagada
con la cancela cerrada)

Luz de techo: cifras diferentes corresponden a la activacidn tem-

porizada de la salida, que podra utilizarse (mediante un relé} para

alimentar una luz de techo. El iempo pueds regularse de 0 a 59

seq. 8 pasos de 1seq., yde | a| min. & pasos de 10 segundos.

Mando electrocierre y funciones semaforo:

Si desde la configuracién [ se presiona la tecta - se activa al

mando para la electrocerradura de cierra E|;

presionanda de nuevo la tecla - se programa el mando para la

electrocerradura de ciere y de apertura £¢

presionando de nuevo la tecla - se pueden programar las funcio-

nes semdforo £ y EY.

00 = Luz testigo estandar

de [l a 4} = Salida temparizada

El = mando electrocerradura antes del movimiento de apertura

Ec' = mando de Ia electrocerradura antes de los movimientos de

apertura y ciemra

E 3= funcitn semaforo! |a salida estd activa en estado de “abierto”

y “abierto en pausa” y se desactiva 3 segundos antes de que

empiece la maniobra da ciemre

155 Antes de la maniobra de cierre se produce un predestello
de 3 segundos.

EY = funcidn semafora: la salida solo estd activa en el estado

de “Cerrada’,

A No superen la carga maxima de la salida (24Vdec-3W). 51
fuera necesario utilicen un relé y una fuente de alimen-
tacidn externa al equipo.
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+ @

F'I-! Seleccionar el modo de intervencidn de las fotocélulas de cerre,. (M0
Solo intervienen en el movimiento de cere: bloquean el movimien-
to y lo invierten cuando se liberan, o lo invierden inmediatamente.
4 = Inversitn cuando se liberan
= Inversian inmediata en apertura

LOGICA FOTOCELULAS APERTURA:
Selecclonar el modo de Intervencién de las folocélulas de apertura.
Intervienen salo en el movimiento de apertura: bloguean el
movimiento y lo reanudan cuando se liberan, o invierten inme-
diatamente.

Y = Inversion inmediata en cleme

o = Reanudan cuando se liberan

o

=

PROGRAMACION CICLOS:

Permite programar una cuenta atras de los ciclos de funciona-
miento de la instalacion. Puede programarse {a millares) de O
a 99 mil ciclos.

El valor visualizado se actualiza con el subseguirse de los ciclos.
La funcion puede ulilizarse para comprobar el uso de la tarjsta o
para usar la "Soficitud de asistencia”.

|ESTADO CANCELA:
Salida de la programacion y regreso a la visualizacion del estado
de la cancela (véase Cap.5.1.).

'ENCODER: : I Para restabl las por defecto de la prog :
EE Si estuviera previsto el uso del encoder se puede seleccionar DD com:aruebelquu Ialsmradia ho:da ssFm abrir 8} dbodo SAFE ss‘ta apagadc],

& presgnatia; 2ras eneda a vez las teclas yFy pr

Si estuviera presente y activo, “deceleraciones” y "apartura parcial” Segunnos.

estan gestionados por &l encoder (véanse pdralos relativos). |-~ La modificacién de los p os de progr ion es i i

El encoder funciona come dispositive antiaplastamiento; si la “ eficaz, mi que la i6n definitiva sélo se lieva a cabo cuan-

cancela, durante 1a fase de aperiura o cierre, choca contra un do se sale de la progr i6n y se reg a la visualizacién del estado de

obstaculo, el encoder invierte el mavimiento de la hoja de la can-
cela duranle 2 segundos. Si durante los 2 segundos de inversidn
&l encoder interviene de nuevo, detiene el movimiento (STOP)
sin efectuar ninguna inversion. Si el sensor no esta presente el
parametro debe programarse a ([, Si el senseor esta presente,
hay gque regular la sensibilidad del sisterma antiaplastamiento va-
riando el parametro entre [J| (maxima sensibilidad) y 99 {minima
sensibilidad).

de [l a 33 = Encoder activo y regulacion de fa sensibilidad

[ = Encoder excluido

| DECELERACION pre-fin de carrera:

Se puede seleccionar la deceleracion de la cancela antes de |a
intervencion de los fines de carrera d-e aperiura y cierre.

El tiempo puede reqularse de 00 a 39

Si esta previsto el uso del encoder, la reg ulacién no esta determi-
nada por el tiempo, sing por el nimero de revoluciones del motor,
obteniendo asi una deceleracion mas precisa.

(1] = Deceleracién excluida

de [l a 59 = Deceleracion activa

'DECELERACION post-fin de carrera:

P

A 05

la cancela. Si se quita la alimentacién al equipo antes de que e regrese a
la visualizacion del estado, todas las variaci sep

6.1, mam DELAS Emm
La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacidn con el estade de las
entradas.
Moten que: Diedo encendido = contacto cerrado
Diodo apagade = contacio abierio
Comprueben el estado de los Diodos de sefializacién como se indica en la Tabla.

— En negrita se indica la condicion de los Diedos con la cancela cerrada
en reposo.

d = -3 =Movimiento de apertura a |a derecha
| Fin de carrera libre
Fin de carrera libre

Fin de carrera ocupado
Fin de carrera ocupado

Se puede seleccionar la deceleracidn de la cancela después de la OPEN B | Mando activado Mando inactivo
intervencion de los fines de carrera de aperiura y cierre, s B o T
El tiempo puede regularse de [} a o a pasos de 0,02 seq., DPEN A, Mandd acliverio - Mando nactive
Si esta previsto el uso del encoder, la regulacién na esta determi- FSWOP Disp. de seguridad libres | Disp. de seguridad ocupados
nada por el liempo, sino por el nimero de revoluciones del motor, FSWCL Disp. de seguridad libres | Disp. de sequridad ocupados
abteniendo asi una deceleracion mas precisa. _S_TE}P "M;r_tdo_inalvo I Ma.r}ﬂ(a_aﬁaado R
[l = Deceleracion excluida T = = = =
de [} a 21 = Daceleracién activa EDGE | Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
|APERTURA PARCIAL: | ;

F'D Se puede regular la anchura de la apertura parcial de la hoja DS d = _-3 __ Movimiento de apertura a la derecha

El tiempo puede regularse de 0| a 20 seq. a pasos de 0,1 se-
gundos,

Si esta previsto el uso del encoder (opcional). la regulacion no esta
determinada por el iempa, sine por el nimero de revoluciones dal

F|r| de carrera ocupado
Fln de carrera ocupado

| Finde; garmsrs libes:
| Fin de carrera libre

mator, obleniendo asi una aperlura parcial més precisa. OPEN B Mando aciivado Mando inactivg
Ej.: para una cancela que tiene una velocidad de deslizamiento e T
de 10 m/min, valor |J sson unos 1,7 metros de apertura .Q.PEN A 1 Mando acuuado Mando mac1|v0
Ej.: para una cancela que tiene una velocidad de deslizamiento FSW OF Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
Ide 12 mimin, valor [0 son unos 2 metros de aparura, | FSWCL Disp. de seguridad libres | Disp. de seguridad ocupados
I: EMPO DE TRABAIO: E.D STOP M_andc inactiw? i | Mando acliua(?o
EDGE Disp. de seguridad libres | Disp. de seguridad ocupados

Es conveniente programar un valor de 510 segundos supenor
al tiempo necesario para que la cancela vaya del fin de camera
de ciarre al fin de cammera de aperiura y viceversa. Esto protege
al motor de posibles sobrecalentamientos en caso de rolura de
Ios fines de carrera.

Regulable de [ a 59 seg. a pasos de un segunda.
Seguidamenta la visualizacidn cambia en minutos v decenas de
segundos (separadas por un punto) y el tlempo se regula a pasos
de 10 segundos, hasta el valor maximo de 4| minutos

EJ.: si la pantalla indica £5, el tiempo de trabajo corresponde
a 2 min, y 50 seg.

A

El valer prog no corresp al
tiempao méxlmo de trabajo del mnmr puesm qua ésle
se modifica en funcion de los de d

realizados.

7. PRUEBA DE LA AUTOMACION

Cuando termine la pregramacion, comprueben gue |a instalacién funcione correc-
tamenta.

Comprueben, espacialmente, que 1a fuerza esté adecuadamente regulada y que los
dispositivos de seguridad intervengan corectaments,

Verificar la correcta regulacion mediante un medidor de la curva de impacto de
acuerdo con la norma EN 12453,

Para los paises extracomunitarios, en ausencia de una normativa local especifica,
la fuerza estatica debe ser inferior a 150 N estaticos.

A Si el cumplimiento de los Iumilzes de la fuerza de impacto indicados en la
normativa se 0 pr\wla al final de carera, es
necesario habilitar Ia funcion SI’ =Yen prog:

] - de cada dido/ blecimi de fa ali 16 Ia hoja se mueve a una
HS SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con la fi velocidad ralentizada hasta que no se leta un desy desde un
sucesiva): no final de carrera hasta el otro.

Si esla aclivada, al final de la cuenta atras (gue puede progra-
marse con la funcion sucesiva “Programacion ciclos”) efectia un
predestello de 2 5. (ademas del que eventualmente ya se ha pro-
gramado con la funcién PF ) para cadaimpulso de Open (solicitud
de intervencion). Puede ser Util para programar intervenciones de
mantenimiento programado,

Y= Activa

o = Excluida

portonesautomaticos@adsver.com.mx
portonesautomaticos@prodigy.net. mx

(229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529

DECELERACION - La deceleracion se realiza Gnicamente después de un despla-
zamiento completo de un final de camera al otro.

En cada encendido imiento de fa i6n, los ciclos realizados antes
del desplazamiento complgto se desarrcllan a velocidad normal o ralentizada de
acuerdo con el parametro 2 en programacion avanzada.
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